黄帝内经动态生命模型阶段性研究报告
——从母结构、运行动力到人体关系映射
阶段范围：NJ F1.0及DP1—DP25。整理日期：2026年10月16日。
本阶段已经建立可运行、可记录、可复核的基础动态框架，并把旧报告、运行数据和《内经》条件放入同一张研究地图。母结构、五功能联合框架和旧数字体系继续按冻结结论调用；当前轨迹与具体人体功能、路线和尺度之间，仍有明确的接通边界。
一、研究起点
本研究从精神现实主义既有体系进入《黄帝内经》，目的是把散在发生、阴阳、五行、脏腑、经络、营卫和数字中的研究成果接续起来，检验它们能否作为同一生命发生的不同观察来理解。
研究采用的总原则是“发生没有第二个东西”。发生、转、阴阳及五藏等名称，不构成一条由不同实体逐级制造下一实体的生产线。它们说明观察条件、关系区别和报告层次。生命在这里被理解为持续进行的发生；螺旋运动是本阶段采用的发生显象和数学运行形式。
因此，本阶段不从人体名词出发，把肝、心、经脉或穴位安排到几何位置。工作次序是：先读取冻结结构能提供的关系，再运行既有运动，记录相位、路径、接口、历史和回返，最后检查这些读数能否满足《内经》具体语句的条件。
研究的判定对象也由“像不像”改为“接不接得上”：几何邻接能否对应原文接续，投影改变是否只是表达改变，某个事件是否具有原文要求的来路、区域、共同关系和后续作用。只有数目相同或名称相似，不能判为同构。
二、冻结前提
发生与转：发生即持续的转，不在转背后另设一个发动者。数学模型处理投影、区别、关系和可报告状态，不能把发生本身等同于某个状态向量。
阴阳与四关系：正反是同一发生在关系中的成对表达。四关系及其既定功能读法沿用旧体系；不再把两个符号位设成两个实体，或强制解释为永久的“作用方—受作用方”。既定读法为：++对应生发，+-对应放射，-+对应收敛，--对应下沉或蓄能。它们是本轮调用的前提，不计为当前轨迹新发现的功能。
五位与中央：四个局部关系位及一个整体关系位的既有结构继续冻结。中央是整体关系的观察与作用位置，其承接、缓冲、转化、承载和再分配定义沿用旧成果；它不是空间里额外放入的物体。整体位的结构成立，与当前DP是否实际展示完整功能闭环，分别判定。
人体层次：五藏按生发、显化、转化、收敛、封藏的联合关系配置理解；经络按跨位置接续的路径理解；穴位和原穴按各自的会通、出入或关键接口任务理解；营卫按同一发生中的运行分工理解。这些是冻结体系的统一读法，不倒写成每个名称在经典中的唯一逐字定义。
数字与尺度：旧数字生成、结构用途及计量网络直接引用既有报告。数字记录的是关系、位置、路径、接口、周期或尺度，不是推动生命的力量。不同对象即使同数，也保留类型区别；本阶段的轨迹数、采样数和事件记录数不作为新的经典数字证据。五十营仍按已冻结的时间基准使用。
既有数学命题、观察算子、失败结果和反例全部保留在原适用范围内。当前DP尚未实现某一功能，不因此重做或否定旧母结构；旧体系已定义某一功能，也不因此认定当前DP已经演出了它。
依据：NJ F1.0，母结构数学公理体系增补版、二次修正版及DP15旧成果回查。
三、本阶段实际完成
本阶段建立了30项研究总地图：一个总接头、11项经典动作、7项运行关系及11项体系内容。每一项统一回答四个问题：旧报告有没有，当前模型有没有实际现象，原文有没有明确条件，三者能不能接上。
分类结果为：已完成5项、可直接调用5项、部分接通16项、真正缺口4项。“已完成”只限表中声明的任务；这组数量不是人体机制的证明数量，也不是模型命中率。
	项目
	分类
	本阶段范围

	总映射
	真正缺口
	运行事件至具体原句动作的任务对应尚未闭合。

	起
	部分接通
	采样起点尚不等于原文路线起点。

	行〔一般连续接续〕
	已完成
	一般连续接续已核验；不含指定经名和作用。

	循
	部分接通
	已有连续轨迹，指定所循路线未对齐。

	出
	部分接通
	已有方向读数，原句出侧边界未对齐。

	入
	部分接通
	已有空间接续，原句所入区域未对齐。

	别〔路线义〕
	部分接通
	有条件化转折，另一接续尚未识别。

	分〔展开或分布义〕
	部分接通
	有条件展开，具体分布或分行任务未对齐。

	合〔路径或作用义〕
	部分接通
	有共有关系，指定共同接续或作用未对齐。

	会〔运行义〕
	部分接通
	有接口及相位复现，指定会通作用未识别。

	还
	部分接通
	有相位回返，原句路线参照未对齐。

	周〔原文指定周行〕
	部分接通
	有相位周期，人体周行及单位尚未绑定。

	相位〔数学与事件登记〕
	已完成
	数学相位及事件登记完成；人体时位另判。

	来路
	部分接通
	有有序日志；来路至人体去向未对齐。

	接口〔真实共接口核验〕
	已完成
	真实共有接口已核验；经典接口身份另判。

	历史〔既有计算任务〕
	已完成
	原历史计算完成；未据此证明当前几何反馈。

	展开
	部分接通
	有条件化读数差异，路径或功能展开未全对齐。

	承接
	部分接通
	一般接续与历史可读，指定后续作用未全对齐。

	回返〔三种报告分型〕
	已完成
	位置返、相位返、历史返的分型已完成。

	时间〔当前DP参数的尺度绑定〕
	真正缺口
	缺当前无量纲参数至既有生理尺度的绑定。

	空间〔参照与投影框架〕
	可直接调用
	既有参照、投影与重建框架直接用。

	天道旋转
	部分接通
	方向及复会可核对，具体岁时任务未绑定。

	阴阳
	可直接调用
	同一发生的成对观察框架直接用。

	五行
	可直接调用
	既有关系结构与功能读法直接用。

	四功能〔当前DP的实际输出〕
	真正缺口
	缺从当前DP稳定读取既定四功能的接口。

	中央〔当前DP的功能闭环〕
	真正缺口
	缺当前受扰、吸收、转换、再分配闭环。

	五脏〔五功能联合关系配置〕
	可直接调用
	五功能联合关系配置直接用；当前实现另判。

	经脉
	部分接通
	有轨迹和接口，指定经路次序及用途未对齐。

	奇经八脉
	部分接通
	有旧读法与局部路线核对，完整八脉映射未闭合。

	数字〔旧数系与计量网络〕
	可直接调用
	旧数系及计量网络直接用；当前单位绑定另判。


其中，5项已完成集中于连续接续、相位登记、真实接口核验、既有历史计算和回返分型。5项可调用集中于空间参照、阴阳、五行、五藏联合框架和旧数字网络。16项部分接通已有模型读数与文本条件，但尚未完成具体任务的对应。四个真正缺口集中在第六部分统一登记，不再按每个名称重复立题。
地图已有逐项来源和范围说明。资料覆盖记录登记了70份旧文件、48份不同抽取正文，并沿用母结构52篇定位索引。现有DP目录中236份原生JSON或CSV文件的读取共涉及118645行CSV记录。这些数量表示资料核查范围，不表示新增了同等数量的实验或证明。
本阶段同时完成了研究方向的纠偏。固定施受角色不再作为四功能验证的前置条件；“一个状态必须裂成两个后继”不再作为分流的必要条件。旧的确定性、可逆性和几何结论仍保留，只撤去超出其范围的解释。不同表达如果承担同一关系任务，不再人为拆成两个结果。
依据：DP25研究总地图、统一裁定及资料覆盖记录；概念纠偏沿用DP15和DP22。
四、运行实验成果
当前采用冻结的共同螺旋运动。在每一次运行中，四个三角回路同时接受同一个旋转与轴向推进，彼此之间没有新增相对旋转。六个原生位置及其共有归属随整体运动保持，回路、边和位置可以按原记录重建。
48条轨迹的实际来源已经从程序确认：4种既有轴选择、每种轴下2种手性试验、每次试验6个共有接口位置。合计8次替代性运行，每次都包含四个三角回路的共同运动。它不是一次运行中有48条独立人体路径，也不是已经证明“四回路乘十二经”。
每条轨迹在参数0至18之间按0.025间隔记录，含721个采样点，48条合计34608个采样点。参数及坐标目前采用无量纲规范；这些取值不能直接称为息、营、寸或刻。
共同运动显示：相位可以回返，而整体继续推进。当前运动每经过6个参数单位，相位重复，世界位置同时沿轴推进6个规范长度单位。因而相位回返不等于空间位置回到原点，也不等于历史恢复原状。
真实接口已经与影像重合分开。原先由两个回路共有的接口，在共同运动中持续共有；二维图像中看似相交的位置另作排除。刚体共同运动保留既有共有关系，不会单凭转动制造新的同时三维交会。持续共有也不能重复计作每一时刻都发生一次新的“会”。
历史方面，旧受控路径实验已经证明：相同端点可以保留不同来路，追加同一段后续时，既有历史差异可以继续承接。这是原历史模型中的计算结果。当前48条几何轨迹保存的有序日志，则是外部观察记录；尚未据此证明日志已经成为内部记忆或反馈动力。
在不修改运动的前提下，DP24从既有数据定位了以下记录：
	记录类型
	数量
	范围

	方向读数转折
	864条
	包含试验及观察位重复，不等于864次人体分流。

	共同相位复现
	24条
	16条有后续样本；8条处于记录末端。

	共有接口持续区间
	48条
	记录持续共有，不作为新发生的会合次数。

	影像重合排除对照
	80条
	用来排除投影相交造成的误认。


一个具体例子是：在a0_s+1运行、原生接口3及既有观察位3下，方向读数在参数0.400时为负，在0.425时为正；用原运动表达式复核，转折位于约0.407078。这确认已有读数发生了转折，尚不能单凭这一事件把它命名为某条经路的“别”或“分”。
事件定位完成了20736次合法重标变换比较，最大事件时刻偏差约为1.78×10⁻¹⁵；另有1152次记录窗口检查。这些检验支持本任务下事件定位的可重复性，不外推为五功能或完整人体模型的鲁棒性证明。24条相位复现记录中，16条有已观测的后续样本；8条位于记录末端，后续情况保持未知。
本阶段形成的运行关系图记录位置节点、真实共接口、时间先后、相位回返及已登记的条件差异。它保留真实连接与许可关系，尚不凭几何邻接自行选定一条人体循行路线。
依据：DP18运行规约与全部轨迹、DP19共同运动核验、DP20运行关系图、DP21历史复核及DP24事件目录。
五、与《内经》的接通程度
已经接上的，是一般运行和关系观察层。模型能够持续运行，记录相位、来路、共有接口和后续次序。《举痛论》“经脉流行不止，环周不休”可用于核对一般连续运行原则；它不能单独指定当前轨迹是哪条经脉。空间参照、阴阳成对观察以及五功能联合框架，继续使用旧成果。
具体动作的核对链为：运行事件、路径关系、原文条件、经典动作。这里的先后是核对次序，不是把四层写成四个实体依次产生。
“起、行、循”分别保留其任务。记录从参数零开始，不等于原文路线从某个身体部位起；连续运动符合一般“行”，而“循”还要求独立指定的参照路径及经过次序。《骨空论》任脉段“起于中极之下……循腹里”等语，提供了具体相对位置；当前几何还没有自动读出这些部位与顺序。
“出、入”必须连同原句区域判定。例如“入络脑”涉及所入区域及路线接续。投影分量由正变负，或从图像前侧移到后侧，不能代替这个区域关系。
“别、分”按条件展开检查。《骨空论》“别绕臀至少阴”要求相对于既有路线的另一接续；《经脉别论》“水精四布，五经并行”提供分布、并行的关系语境。后一句没有“分”字，“分流”是旧报告的关系概括，不能伪称原文字样。现有相位、来路和接口条件下的读数差异，可以作为展开候选，但轨迹不同或方向转折本身还不能完成这项命名。
“合、会”按原句共同关系检查。“合少阴”是路线接续，“毛脉合精，行气于腑”包含联合及后续作用；“合于四时五脏阴阳”则属于相应关系。不能把这些“合”都理解成几何合并，也不要求凡合必先分。
《疟论》“卫气一日一夜大会于风府”与“每至于风府，则腠理开”提供了到达条件及后续作用，是具体运行“会”的可用核对样本。但本段还有位置条件的限制，不能据此推定全体系只有一个固定会合中心。现有共同接口或共同相位，尚未自动对应到这项指定作用。
“还、周”保留原句参照。《骨空论》“入络脑，还出别下项”须按前后路线理解；相位重复可以支持周期读数，不能替代指定人体路线的还行或周行。位置回返、相位回返和历史清零继续分开登记。
经脉与奇经八脉处于部分接通。当前模型提供连续轨迹、共有关系和运行日志；旧报告已有路径与功能读法，现有底本任、督、冲路线条件较明确。但完整命名路线的邻接、方向、接口和作用，尚未与当前运动建立一致映射。带及蹻、维等材料本轮只有局部核对，不能写成八条路线已全部生成。没有定位到完整对应，也不等于经典或旧研究不存在相应内容。
五藏联合框架可以直接调用。H表示五功能联合关系配置，不是五个独立器官内部的盒子。当前几何运行尚未独立读出完整H及其功能联动。穴位、原穴和营卫的既有分层也继续沿用；影像交点不能直接改称穴位，成对观察不能代替所有具体营卫作用。
截至本阶段，针对既有事件目录，能够自动确认属于具体原句“别、分、合、会”的记录数仍为0。原因是具体任务对应尚未闭合，不是已经证明这些现象不存在。本轮没有独立的人体动作真值，不能计算命中率，更不能把未知算作正确。前序研究中的遮蔽结果保留原适用范围，不转计为当前轨迹的新预测成绩。
依据：DP23动作最小条件、DP24封存条件读取、DP25原文证据索引。原文按篇名与原句定位；既有《灵枢》证据沿用NJ F1.0原引用范围。
六、当前四个缺口
第一，总映射。已有事件怎样在同一任务下对应原文路径、区域、接口和后续作用，尚未闭合。要求保持原文接续关系，不能只给几何点贴上人体名称。起、循、出入、别分合会、经脉与奇经中的重复问法，都归在这个总接头下。
第二，DP单位绑定。当前参数、几何长度和相位周期，尚未绑定到旧体系中的息、营、寸、刻或岁时任务。缺的是本次运行的尺度标定，不是重新寻找或否定已经冻结的数字来源。不得把参数6直接称为六息，也不得把采样次数当作生理周期。
第三，四功能读取。四关系及生发、放射、收敛、下沉或蓄能的既定映射继续冻结。当前还缺从同一DP运行和合法旧观察量中，稳定读取这四种实际作用的接口。方向符号、轨迹形状或历史有差别，尚不足以直接完成四功能判定；旧物理观察量也须先满足其原定义的变量和适用条件。
第四，中央功能闭环。整体位及中央功能定义继续冻结；当前的共有关系、整体相容和历史累计，还没有完成“受扰—吸收—转换—重新分配”的实际闭环证明。中央不另设实体，累计读数也不能未经定义就改称能量库存。
四项归到同一总接口：当前动态报告与经典指定任务之间的保关系映射。路径动作对齐、功能读取和尺度绑定是其三个任务落点，不是本轮另造的三个独立理论；四功能与中央继续在同一功能读取范围内处理。
本报告只汇总已有成果及范围，不新增动力、相对旋转、输入变量、状态变量、原始观察算子或数字规则，不改变既定四功能映射。已完成的限定任务和可直接调用的成果按本报告及DP25地图冻结；16项部分接通和4项真正缺口保留现状，不转写为成功。
后续查阅先读本报告，再按30项研究地图查具体来源。地图、逐项证据、运行规约、轨迹数据、反例和纠偏记录共同构成依据；报告的汇总表不替代原证明。所用主要入口为NJ F1.0、DP15旧成果回查、DP18—DP24运行与原文核对、DP25研究总地图。
本阶段完成基础动态框架及运行观察体系的建立，尚未宣称完成五脏、经脉和中央功能的动力学证明。





